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Ëèíåéíûå ÈÓ è èõ ñâåäåíèå ê ÎÄÓ

Íàéòè çàäà÷ó Êîøè ýêâèâàëåíòíóþ ÈÓ Âîëüòåððà

u(x) = x3 +

∫ x

0

(x − t)2u(t)dt

Íàéòè çàäà÷ó Êîøè ýêâèâàëåíòíóþ ÈÓ Âîëüòåððà

u(x) = 1 + x +

∫ x

0

(x − t)2u(t)dt

Âûâåñòè ÈÓ Ôðåäãîëüìà äëÿ êðàåâîé çàäà÷è
y ′′(x) + 4y(x) = sin(x),

y(0) = y(1) = 0,

0 < x < 1
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Ìåòðè÷åñêèå, íîðìèðîâàííûå è åâêëèäîâû ïðîñòðàíñòâà

Âû÷èñëèòü íîðìó ôóíêöèè y = x3 − x â ïðîñòðàíñòâàõ

h[0, 2] è â C [0, 2].

Íàéäèòå ðàññòîÿíèå ìåæäó ôóíêöèÿìè y = 2 cosπx ,
y = sinπx â ïðîñòðàíñòâàõ h[0, 1] è â C [0, 1].
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Ñîáñòâåííûå ôóíêöèè è ñîáñòâåííûå çíà÷åíèÿ ÈÓ

Ôðåäãîëüìà ñ âûðîæäåííûì ÿäðîì

Íàéòè õàðàêòåðèñòè÷åñêèå ÷èñëà è ñîáñòâåííûå ôóíêöèè

óðàâíåíèÿ Ôðåäãîëüìà∫ 2π

0

(
sin (x + s) +

1

2

)
y(s)ds

Äîêàçàòü, ÷òî Λ = 0 ÿâëÿåòñÿ ñîáñòâåííûì çíà÷åíèåì

óðàâíåíèÿ Ôðåäãîëüìà∫ 2π

0

(
sin x cos s + sin s cos x +

1

2

)
y(s)ds

è íàéòè åãî ðàíã.
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